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OPINION Y NOTICIAS

Resumen de las XXVIII Jornadas de Automatica

El profesor J. M. Andujar, presidente del Comité Organizador de las XXVIII Jornadas de Automadtica, nos
informa que las Jornadas tuvieron, como viene siendo habitual, un nivel de participacion muy elevado. Que el
programa de actividades cientificas y ludicas, publicado en http://www jaonuba07.es, se desarroll6 al completo.
Y que, como siempre, las Jornadas discurrieron dentro del clima de cordialidad y familiaridad que caracteriza a
la comunidad de “automaticos” integrados en CEA. Para los amantes de las estadisticas nos suministra los datos
mas relevantes de las Jornadas.

- Inscritos: 215
- Nuevos socios de CEA: 6
- Trabajos presentados: 140, repartidos por grupos tematicos del modo siguiente:
15  Bioingenieria
11 Control Inteligente
9  Educacion en Automatica
33 Ingenieria de control
20  Modelado y Simulacion
28  Robdtica
6  Sistemas en Tiempo Real
18  Vision por Computador

Trabajos premiados en las XXVIII Jornadas de Automatica
Los nueve premios patrocinados por las empresas recayeron en los siguientes trabajos:

Premio ABB - Robética: F. Gomez-Bravo*, A. Ollero, D. Lépez*, F. Cuesta, M. de} Toro*, P. Gil y F. Real.
* Universidad de Huelva y Universidad de Sevilla. RRT-D: PLANIFICACION DISTRIBUIDA DE
CAMINOS BASADA EN LA INFORMACION DE UNA RED DE SENSORES WIRELESS.

Premio Addlink - Ingenieria de Control: J. K. Gruber*, C. Bordons*, R. Talj y R. Ortega. *Universidad de
Sevilla y CEDEX (Francia). DISENO DE UN CONTROLADOR PI NO LINEAL PARA EL SUMINISTRO
DE AIRE DE UNA PILA DE COMBUSTIBLE.

Premio Bioingenieria Aragonesa - Bioingenieria: H. Brunel*, M. Vallverdu*, A. Perera*, P. Caminal*, A.
Voss', I. Cygankiewicz, R. Vazquez, J. Cinca y A. Bayés de Luna. *Universidad Politécnica de Catalufia,
"University of applied Sciences Jena (Alemania) y Hospital de la Santa Creu i Sant Pau (Barcelona).
ESTUDIO DE LA COMPLEJIDAD DE LA VARIABILIDAD DEL RITMO CARDIACO EN PACIENTES
CON CARDIOMIOPATIA DILATADA.

Premio CEA - Control Inteligente: L. Velazco*, M. Santos. *Universidad de la Habana. Universidad
Complutense. IMPLEMENTACION DE ALGORITMO DE CONTROL FUZZY PI EN UN DISPOSITIVO
DE LOGICA PROGRAMABLE.

Premio Empresarios Agrupados - Modelos y/o librerias en EcosimPro: R. Soldado* y F. Vazquez.
*Empresa Municipal de Aguas de Cordoba, S.A. (EMACSA) y Universidad de Cérdoba. MODELADO Y
SIMULACION DE LA PLANTA DE PRODUCCION DE AIRE PARA TRATAMIENTO BIOLOGICO EN
E.D.A.R. LA GOLONDRINA (CORDOBA).
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Premio Infaimén - Vision por Computador: R. Feliz, J. Gomez y E. Zalama. Universidad de Valladolid.
ALINEAMIENTO AUTOMATICO DE NUBES DENSAS DE PUNTOS A PARTIR DE INFORMACION
GEOMETRICA Y CROMATICA.

Premio National Instruments - Aplicaciones educativas en control usando Labview: A. Casafiez, O.
Reinoso, J. M* Marin, S. Valero y *Doiiate. Universidad Miguel Hernandez y *A&CN de Elda (Alicante).
DESARROLLO DE UN SISTEMA DE ABSORCION DE IMPACTOS CONFORME A LA NORMA UNE
41958 IN MEDIANTE LABVIEW.

Premio Prodel - Laboratorios para la ensefianza de la Automatica: *N. Pavon y J. Ferruz. *Universidad de
Huelva y Universidad de Sevilla. TALLER DE PROGRAMACION CONCURRENTE: DISENO DE
SOFTWARE PARA ROBOTS BASADO EN HILOS POSIX.

Premio Siemens - Sistemas de Tiempo Real: E. Estévez, F. Lopez, E. Irisarri, D. Orive, F. Pérez y M.
Marcos. Universidad del Pais Vasco. DEFINICION Y VISUALIZACION DE LOS LENGUAJES GRAFICOS
DE IEC 61131-3, BASADA EN TECNOLOGIAS XML.

Otros premios entregados en las XXVIII Jornadas de Automatica
Durante las XXVIII Jornadas de Automatica se entregaron también los siguientes premios:

Premio Omron — Iniciacion a la investigacion e innovacion en Automatica. Convocatoria 2006: Al
proyecto “DESARROLLO DE UN SISTEMA DE INSPECCION VISUAL AUTOMATIZADO PARA UNA
LINEA DE ENVASADO DE MORTEROS INDUSTRIALES” presentado por alumno J. Turpin de la
Universidad Politécnica de Cartagena. Que estara tutorizado por los profesores: J. Suardiaz y A. Mateo.

Premio The Mathworks — Disefio para el banco de pruebas “Ingenieria de Control”. Convocatoria curso
2006/07, CONTROL DEL ANGULO DE CABECEO DE UN HELICOPTERO: Al que se presentaron 98
alumnos con 34 disefios. El premio recayo sobre el disefio presentado por los alumnos E. Burguete, 1. Pérez, 1.
Ariz y G. Romero de la Universidad Publica de Navarra.

Premio a la mejor Tesis Doctoral sobre Robética 2006

Este afno se ha celebrado la tercera edicion del premio CEA-GTRob a la mejor tesis doctoral en Robotica
desarrollada en Espafia. En esta ocasion se presentaron un total de 10 tesis doctorales defendidas en el afio 2006
y el jurado estuvo compuesto por los doctores: J. D. Tardos de la Universidad de Zaragoza, O. Reinoso de la
Universidad Miguel Herndndez, A. Garcia Cerezo de la Universidad de Malaga y R. Sanz de la Universidad de
Vigo.

De acuerdo con los criterios establecidos en las bases, el jurado selecciond tres finalistas que presentaron su tesis
en las XXVIII Jornadas de Automatica, y obtuvieron los siguientes premios:

Primer premio, patrocinado por la empresa ABB: E. Rocon, “Reduccion Activa de Temblor Patologico de
Miembro Superior Mediante Exoesqueletos Roboticos”. Directores: J. L. Pons y A. Barrientos. IAI-
Bioingenieria.

Primer accesit: L. Montesano, “Detection and Tracking of Moving Objects from a Mobile Platform.
Application to navigation and multi-robot localization”. Directores: L. Montano y J. Minguez. Universidad de
Zaragoza.

Segundo accesit: C. Galindo, “A Multi-Hierarchical Symbolic Model of the Environment for Improving
Mobile Robot Operation”. Directores: J. Gonzélez y J. A. Fernandez Madrigal. Universidad de Malaga.

Esta noticia ha sido redactada con la informacion facilitada por el doctor Tardds, que actudé como presidente del
jurado.

Resultado del concurso CEABOT’07 patrocinado por TECHNAID

Las XXVIII Jornadas de Automatica albergaron, durante los dias 5, 6 y 7 de septiembre, la segunda edicion del
concurso CEABOT. El objetivo del concurso es mostrar las capacidades de robots humanoides mediante la
realizacion de dos pruebas. Este afio el concurso constaba de una primera prueba de habilidad, mediante una
carrera individual cronometrada, y una segunda de enfrentamiento entre robots con reglas similares a las del
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conocido deporte oriental de lucha sumo. El profesor F. Gomez Bravo de la Universidad de Huelva, que
coordind el concurso, nos informa del resultado.

Durante la jornada del dia 5 los equipos se dedicaron a probar y ajustar sus robots. El dia 6 se celebro la prueba
de habilidad donde resultdé vencedor el equipo de la Universidad de Huelva, seguido por los equipos de las
Universidades Jaume I, Carlos III, Politécnica de Valencia y Politécnica de Catalufia. El dia 7 se celebro la
prueba de lucha, que liderd la Universidad Jaume I seguida de la Universidades, Carlos III, Huelva y Politécnica
de Valencia.

Tras sumar los puntos acumulados por cada equipo la clasificacion definitiva fue:
1°" Clasificado: Robot Johny5 de la Universidad Jaume I (J. F. Ledn y J. C. Garcia Sanchez)

2° Clasificado Exequo:
Robot Sylar del la Universidad Carlos III (C. Grandal y M. J. Gonzalez Zapatero)
Robot Mazonuba de la Universidad de Huelva (M. Serrano y J. J. Chica)

3" Clasificado: Robot Microbiro de la Universidad Politécnica de Valencia (M. Albero, V. Nicolau y M.
Mufioz)

Accesit para el robot de la Universidad Politécnica de Catalufia.
Universidad 2008

El Dr. L. M. Fernandez, del Instituto de Cibernética, Matematica y Fisica de Cuba, nos anuncia un interesante
evento en La Habana. Se trata del 6° Congreso Internacional de Educacion Superior “UNIVERSIDAD 2008,
del 11 al 15 de febrero del 2008 en el Palacio de Convenciones de La Habana. Organizado por el Ministerio de
Educacion Superior (MES) y las Universidades de la Reptblica de Cuba.

Este congreso es convocado bajo el lema “La universalizacion de la universidad por un mundo mejor” y
pretende encontrar soluciones al problema de la educacion superior para todos, con calidad y pertinencia a lo
largo de la vida, lo que reitera el renovado compromiso de la educacion superior con su sociedad y con su
tiempo, a 90 afios de la reforma universitaria de Cordova, Argentina y a 10 afios de la Conferencia Mundial de la
UNESCO sobre Educacion Superior desarrollada en Paris, 1998. Para obtener mas informacion consulte la
direccion: www.universidad2008.cu.

Jornadas Iberoamericanas sobre Automatizacion y Control en los ingenios de cafia de azicar

El Dr. L. Gorostiaga de la Fundacion Cartif nos informa de las JORNADAS IBEROAMERICANAS SOBRE
AUTOMATIZACION Y CONTROL EN LOS INGENIOS DE CANA DE AZUCAR, que tuvieron lugar del 23
al 27 de abril en el Centro de Formacion de la Cooperacion Espafiola en Santa Cruz de la Sierra (Bolivia),
financiadas por la Agencia Espafiola de Cooperacion Internacional (AECI) y el Programa Iberoamericano de
Ciencia y Tecnologia para el Desarrollo (CYTED).

Como objetivo principal de estas JORNADAS, el grupo de profesores que integran la red tematica
“Automatizacion y control de la Industria de transformacion de la cafia de azficar” (AUTRANSCANA),
compartié sus conocimientos con un colectivo de mas de 30 expertos procedentes de 15 paises, para expandirlos
en su sociedad y favorecer la creacion de nuevos grupos de investigacion. AUTRANSCANA esta integrada por
17 grupos de 11 paises iberoamericanos, siendo su coordinador internacional el Profesor J. R. Peran, Director de
la Fundacién Cartif.

Los profesores de AUTRANSCANA impartieron también dos cursos (Métodos y tecnologias de control de
procesos y Sistemas de control de factorias azucareras) y presentaron comunicaciones en dos seminarios (uno
sobre identificacion, control, automatizacion y monitorizacion de procesos y otro sobre aplicaciones de
identificacion, control, automatizaciéon y monitorizacion en la industrial de la cafia de azucar).

Fernando Morilla
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