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X.1 Diseño de inductores de potencia.
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- CASO 1) Limita BSAT: Para frecuencias inferiores a 50 ó 100KHz 
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CÁLCULO DEL ÁREA EFECTIVA DEL NÚCLEO: AE

X.1 Diseño de inductores de potencia.
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DETERMINACIÓN DEL TAMAÑO DEL NÚCLEO (AREA PRODUCTO)
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Buck (cond. continua y discontinua) Boost en conducción 
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0.7 1 0.7

Boost en conducción discontinua 0.7 1 0.7
Flyback en conducción continua 0.4 0.5 0.2
Flyback en conducción discontinua 0.4 0.5 0.2
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TIPO Kj(∆T=25oC) Kj(∆T=50oC) x
Pot core 433 632 0.17
Powder core 403 590 0.12
Lamination (EI, EE) 366 534 0.12
C core 323 468 0.14

X.1 Diseño de inductores de potencia.
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- CASO 2) Limita ∆BMAX (limitan las pérdidas por histéresis):
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DETERMINACIÓN DEL NÚMERO DE ESPIRAS DEL BOBINADO (N).

Si limita la saturación del núcleo: 4
4 10

)(
⋅

⋅

⋅
>

SATe

MAX

BcmA
IL

N

Si limitan las pérdidas magnéticas del núcleo: 4
4 10

)(
⋅

∆⋅

∆⋅
>

MAXe

MAX

BcmA
IL

N

Escoger un número de vueltas lo menor posible 
que cumpla las dos ecuaciones anteriores

X.1 Diseño de inductores de potencia.
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CÁLCULO DEL ENTREHIERRO (GAP).
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ELECCIÓN DE LOS CONDUCTORES










+
=









≥

2

22

2

2 )(

cm
AJ

II

cm
AJ

I
cmA

MAX

ACDC

MAX

RMS
Cu wpuCu AKKAN ⋅⋅<⋅
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